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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlnego Stownika Zamoéwien
(CPV)

Kategoria robét — 45221250-9 — Roboty podziemne inne niz dotyczace tuneli, szybow i kolei
podziemnych

Grupa robot — 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii $Sciekowej i wodnej

Klasa robét — 45220000-5 — Roboty inzynieryjne i budowlane
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych ,, Roboty bezwykopowe” odnosi sie do
wymagan technicznych dotyczacych wykonania wszystkich robét, ktére zostang wykonane w ramach
zamoéwienia pn. ,,Budowa sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej w m. Lubiatéw - Cypel”.

1.2  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robodt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres roboét objetych ST
1.3.1 Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robét, zgodnie zwigzanych z utozeniem
sieci wodociggowej @110 i sieci kanalizacji ttocznej @90 metodg bezwykopowa - metoda przewiertu
sterowanego oraz przejscia poprzecznego tych rurociggdw pod jezdnig asfaltowg (droga wojewddzka nr
278) przecisk w rurze ochronne;j PE.

1.3.2 Woyszczegdlnienie i opis prac bedgcych przedmiotem zamdwienia

Przedmiotem zamdwienia sg nastepujace prace:
— wykonanie przewiertéw rurociggdw wodociggowych oraz ttocznych kanalizacji sanitarnej
(dopuszcza sie utozenie rurociggéw réwnoczesnie),
— 13czenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkéw rur oraz ksztattek,
— przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koricéw rur do spawania,
— zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen,
— przeciggniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,
— wykonanie niezbednych izolacji rur ochronnych,
— przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,

Roboty po stronie Zamawiajacego:
Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujgce roboty tymczasowe:
— roboty pomiarowe, przygotowawcze,
— wykonanie wszystkich niezbednych tymczasowych zabezpieczen,
— wykonanie wszystkich robét tymczasowych niezbednych do usuniecia kolizji z istniejgcym
uzbrojeniem,
oraz prace towarzyszace:
— geodezyjne wytyczanie,
— wytyczenie urzadzen podziemnych,
— wykonanie i zabezpieczenie wykopdw komér roboczych przeciskdw/przewiertéw, w tym:
e wydobycie, zatadunek i wywdz urobku (gruntu z komor roboczych, z rur przeciskowych) na
czasowy lub staty odktad, ewentualne optaty za sktadowanie gruntu na sktadowisku,
e wykonanie szalunkdw,
e rozparcie grodzic oraz innych zabezpieczen wykopow.
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1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami. SA
TO:
— Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw sanitarnych (bytowych).
- Kolektor grawitacyjny - Kanat przeznaczony do grawitacyjnego sptywu sciekdw.

- Komora potaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwdch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

- Komora robocza - zasadnicza czes$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej
powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

- Komin wtazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory robocze;j.

- Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajgca komore robocza.

- Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komadr kanalizacyjnych, umozliwiajgcy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

- Kineta - wyprofilowanie dna studzienki, przeznaczone do przeptywu w nim Sciekdow.

- Rura ochronna - rura o Srednicy wiekszej od rury przewodowej stuzgca do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych i do zabezpieczania przewodu przy przejsciach pod przeszkoda
terenowa.

- Przeszkody - obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanej
kanalizacji.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z Rysunkami, ST i poleceniami
Inspektora.

2  MATERIALY
Materiat zostanie dostarczony przez Zamawiajgcego.

3  SPRZET WYKONAWCY

Sprzet winien gwarantowac uzyskanie odpowiedniej jakosci robdt. Dobdr sprzetu budowlanego pod
wzgledem typow i ilosci powinien by¢ zgodny z opracowanym przez wykonawce PZ) zaakceptowanym
przez Inspektora.
Do wykonania przejs¢ metodg przewiertu sterowanego nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego
rodzaju robot.
Do wykonania robét proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

— urzadzenia do wykonywania przewiertéw sterowanych,

— zgrzewarek doczotowych z rejestracjg zgrzewu i mozliwoscig wydruku danych zgrzewu,

— zespot agregatdéw zapewniajgcych zasilanie energetyczne,

— niezbedne narzedzia montazowe,

— $rodki transportu przystosowane do charakteru wykonywanych robdt i transportu materiatéw.
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4 TRANSPORT

Do transportu proponuje sie uzy¢ takich srodkéw transportu, jak:
— samochéd skrzyniowy,
— przyczepa dtuzycowa,
— przyczepa skrzyniowa,
— samochéd dostawczy,
— samochdéd wywrotka.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Warunki ogdlne wykonania robot

Sie¢ wodociggowg zaprojektowano z rur o $rednicy 3110 SDR11 , sie¢ kanalizacji sanitarnej z rur o
$rednicy @ 90 PE100 SDR17 w technologii bezwykopowe] za pomocg przewiertu sterowanego. Do
budowy sieci wykorzystywane bedg ksztattki rowniez z PE100. taczenie rur i ksztattek odbywac sie
bedzie poprzez zgrzewanie doczotowe. Proces zgrzewania prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta
rur. Rury PE montowad recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego.

Podziemne przejscia rurociggéw (sie¢ wodociggowa i kanalizacja ttoczna) pod drogg wojewddzkg nr 278
dz. 29/1 nalezy wykonaé zgodnie z warunkami wydanymi przez ZDW w Zielonej Gérze (Decyzja z dnia
17.02.2025 r) w rurze ochronnej przeciskowej.

5.2. Wykonanie przecisku

Przejscie poprzeczne pod drogg wojewddzkg na nalezy wykonaé¢ metody poziomego przewiertu
sterowanego z poziomu wykopu w rurze ostonowej tworzywowej.
Prace montazowe dzielg sie na trzy etapy:

— ETAP | — wiercenie pilotazowe
Aby przystgpi¢ do tego etapu potrzebne jest wczesniejsze przygotowanie komor startowej i odbiorczej.
Komory o minimalnym wymiarach 2,0 x 3,0 m muszg by¢ zabezpieczone szalunkami systemowymi,
maszyna musi by¢ posadowiona na zaktadanej rzednej, wiertnica musi by¢ ustawiona w osi poziome; i
prowadzona z okreslonym spadkiem. Roboty ziemne oraz inne prace towarzyszgce sg po stronie
Zamawiajgcego. Po pracach przygotowawczych nastepuje witasciwy etap prac przewiertowych. Do
pierwszej zerdzi dokrecany jest ,pilot", w zaleznosci od warunkéw gruntowych zwykty lub widiowy.
Kolejne, skrecane ze sobg zerdzie wciskamy w grunt tworzac cigg zerdzi pilotowych, az do momentu
wyjscia w komorze odbiorczej. Na etapie przeciskania zerdzi wszelkie niekorzystne zmiany kierunku sg
natychmiast wychwytywane przez operatora wiertnicy i korygowane obrotem pilota. Doktadny kierunek
toru pilota wytyczany jest przy pomocy systemu optycznego i teodolitu. Wszystkie parametry
przekazywane sg zestawem kamer i wySwietlane na ekranie monitora. Taki system gwarantuje bardzo
precyzyjne wykonanie przewiertu ze wszystkimi zaktadanymi parametrami i spadkiem z bardzo duzg
doktadnoscia.

— ETAP Il — Rozwiercanie i wpychanie rur ostonowych
W etapie tym nastepuje powiekszenie istniejgcego otworu do zaktadanej srednicy oraz wpychanie rur
ostonowych. Rozwiercanie odbywa sie przy pomocy gtowicy, odpowiedniej do warunkéw gruntowych.
Powstaty urobek wynoszony jest na zewnatrz dzieki obracajgcym sie Slimakom. W miare postepu
doktadane sg kolejne rury ostonowe oraz slimaki, a w komorze odbiorczej wypychane sg zerdzie.

— ETAP Il — Wciskanie rur przewodowych i wypychanie rur ostonowych
W trzecim etapie w miejsce ostonowych rur tworzywowych (o $rednicy odpowiadajgcejrurom
instalacyjnym) wpychane sg docelowe rury przewodowe lub rury ostonowe zostang i do rur
tworzywowych zostanie wprowadzona rura przewodowa na ptozach co 1,5 m a pofaczenie rury
ostonowej z przewodowg zostanie potgczone manszetami.




Specyfikacja techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Roboty bezwykopowe 6

5.3. Wykonanie przewiertu sterowanego

Budowe elementéw przewodu kanalizacyjnego prowadzi¢ zgodnie z normg PN-EN 12889 , Bezwykopowa
budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych”.

W pierwszym etapie nalezy wykona¢ przewiert (tzw. odwiert pilotazowy), ktéry przeprowadzany bedzie
po uprzednio planowanej trasie, z mozliwoscig dokonania jej korekt w trakcie odwiertu.

Wiercenie zaczyna sie od wykopu startowego, poprzez zagtebienie w grunt gtowicy wiertniczej
pilotujgcej, ktéry umozliwia zmiane kierunku wykonywania przewiertu. Podczas wiercenia powstaty
urobek transportowany do wykopu startowego nalezy odtozy¢ w wyznaczone miejsce.

Po wykonaniu odwiertu pilotazowego nalezy dokonaé rozwiercenia wydragzonego kanatu do wymagane;j
Srednicy. W miejsce gtowicy pilotujgcej nalezy zamontowac gtowice rozwiercajgcg i wciggajac ja po
uprzednio wytyczonej trasie rozszerzy¢ odwiert pilotazowy. Bezposrednio za glowicg rozwiercajgca
nalezy doczepi¢ odpowiednia rure, ktéra zostanie przeciggnieta przez wykonany przewiert i umieszczona
W Wyzhaczonym miejscu.

5.4. Wykonanie proby szczelnosci

Prébe szczelnosci sieci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN 805 - Zaopatrzenie w wode -
Wymagania dotyczace systemow zewnetrznych i ich czesci sktadowych.

W szczegdlnosci probe szczelnosci nalezy wykonac z zachowaniem nastepujacych zasad przy odbiorze:

e rurociagi dtuzsze niz 800 m nalezy préobowac odcinkami, optymalne dtugosci badanych odcinkéw
mieszczg sie w granicach 300-500 m,

e po catkowitym odpowietrzeniu i napetnieniu rurociggu nalezy pozostawi¢ go na co najmniej 12
godzin, celem ustabilizowania sie temperatury,

e po podniesieniu cisnienia do poziomu cisnienia prébnego nalezy odczekaé ok. 2 godziny celem
jego ustabilizowania,

e ci$nienie prébne rurociggédw p=0,6MPa, cisnienie to w okresie 30 minut nalezy dwukrotnie
podnosi¢ do pierwotnej wartosci co 10 minut. Po dalszych 30 minutach spadek cisnienia nie
powinien przekraczaé¢ 0,06MPa. W czasie nastepnych 120 minut spadek ci$nienia nie powinien
przekroczy¢ 0,02MPa, po zakonczeniu préby cisnienia nalezy zmniejszy¢ jego wartos¢ w sposdb
kontrolowany az do catkowitego opréznienia badanego przewodu.

Wyniki préb szczelnosci powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez Wykonawce i Inspektora.
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole i badania przewoddw po zainstalowaniu wykonac zgodnie z normg PN-EN 12889.

Badaniu podlegaja:
— ufozenie rury przewodowej,
— rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronnej),
— potaczenia rur,
— sprawdzenie rzednych zatozonych z doktadnoscig do 1 cm,
— badanie odchylenia osi rurociagu,
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg montazu przewodéw,
— badanie odchylenia spadku podtuznego rurociggu,
— badanie szczelnosci przewodow,
— wyniki badan fizykochemicznych i bakteriologicznych w przypadku sieci wodociggowej.
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7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowga robét montazowych jest:

m - utozZenia sieci wodociggowej i kanalizacji ttocznej (wraz z ksztattkami), rury ochronne;j,
8 ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdét Budowlano-
Montazowych.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegélnosci:

— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowa,

— rzedna i spadek rury uktadanej przewiertem/przeciskiem,

— pozytywny wynik badan szczelnosci przewodéw.

9  OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne wymagania
Wedtug zapiséw w umowie.

9.2 Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Wedtug zapiséw w umowie.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawag do wykonania robdt sg nastepujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.
° Projekt zagospodarowania terenu,

. Projekt techniczny,
. Informacja dotyczgca bezpieczeristwa i ochrony zdrowia.

10.1. Normy
Numer normy polskiej i
odpowiadajacej jej normy Tytut normy
europejskiej i miedzynarodowej
PN-H 74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe
PN-EN 12336:2005(U) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do dragzenia tarczg,
maszyny do przeciskania, wiertnice $limakowe,
urzadzenia do ukfadania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczenstwa
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodoéw kanalizacyjnych.

10.2. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

1. Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozwigzan technicznych dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

2. Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/642/EWG w sprawie ochrony
pracownikéw przez specyficznymi niebezpieczedstwami (otéw, azbest, hatas itp.).




